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Bezpecnostni pokyny
Obecné bezpecnostni pokyny

Pfed pouzitim vyrobku si peclivé pfectéte navod k pouziti a porozuméjte mu.

Pouzivejte pouze zafizeni doporucené spolecnosti MOVA pro tento vyrobek.
Jakeékoli jiné pouziti je nespravné.

Déti se béhem provozu stroje nesmi k nému priblizovat. Nedovolte jim, aby si v
jeho blizkosti hraly.

NepouZzivejte vyrobek v mistech, kde o jeho pfitomnosti lidé nevédi.

PFi ru¢nim ovladani vyrobku prostrednictvim aplikace MOVAhome nespoustéjte.
Vzdy chodte pésky, davejte si pozor na kroky na svazich a neustale udrzujte
rovnovahu.

Vyrobek nepouzivejte, pokud se v pracovnim prostoru nachazeji lidé, zejména
déti nebo zvirata.

PFi praci na verejnych prostranstvich umistéte kolem pracovni zony vystrazné
znacky s nasledujicim textem:
"Pozor! Automaticka sekacka na travu! NepribliZujte se ke stroji! Dohlédnéte na déti!"

PFi praci s vyrobkem noste pevnou obuv a dlouhé kalhoty.

Abyste zabranili Skoddm a predesli nehodam s Ucasti vozidel a chodc(,
nezakladejte pracovni plochy ani dopravni cesty pres verejné cesty.

Nedotykejte se pohybujicich se nebezpecnych Casti, jako je napfiklad kotoug,
dokud se zcela nezastavi.

V pfipadé zranéni nebo nehody okam?Zité vyhledejte Iékarskou pomoc.

Pfed odstranovanim ucpani, udrzbou nebo prohlidkou stroje vyrobek vypnéte.
Pokud vyrobek abnormalné vibruje, pfed opétovnym spusténim jej zkontroluijte,
zda neni poskozen. NepouZivejte vyrobek, pokud jsou nékteré jeho casti
poskozené.
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Vyhnéte se instalaci hlavniho kabelu v mistech, kde by se vyrobek fezal. Pfi
instalaci kabelu postupujte podle dodanych pokynd.

PouzZivejte pouze nabijeci stanici, kterd je soucasti baleni. Nespravné pouZiti mize
vést k Urazu elektrickym proudem, prehfati nebo Uniku korozivni kapaliny z
baterie. Pokud dojde k uniku elektrolytu, vyplachnéte jej vodou nebo
neutralizacnim prostifedkem a v pfipadé, Ze se Zirava kapalina dostane do odi,
vyhledejte |ékarskou pomoc.

PFi pripojovani hlavniho kabelu do zasuvky pouzijte proudovy chranic¢ (RCD) s
maximalnim vypinacim proudem 30 mA.

Pouzivejte pouze originalni baterie doporucené spolecnosti MOVA. PFi pouZziti
neoriginalnich baterii nelze zarucit bezpecnost vyrobku. NepouZivejte nenabijeci
baterie.

ProdluZovaci kabely udrzujte mimo nebezpecné cesty, abyste zabranili poskozeni,
které by mohlo vést ke kontaktu s elektrickym proudem.

Obrazky v tomto dokumentu jsou pouze orientacni. Vzdy se Fidte skuteCnym
vyrobkem.

Nikdy nedovolte, aby stroj obsluhovaly déti, osoby se snizenymi fyzickymi,
smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo osoby bez zkuSenosti a znalosti.
Mistni predpisy mohou stanovit vékova omezeni pro obsluhu.

PoSkozeny kabel nepfipojujte ani se ho nedotykejte, dokud neni odpojen od
elektrické zasuvky. Pokud se kabel poskodi béhem provozu, okamzité jej odpojte.
Opotfebovany nebo poskozeny kabel zvysSuje riziko Urazu elektrickym proudem a
musi byt vymeéneén servisnim technikem.

Netlacte na vyrobek pfilis silné nebo rychle, mohlo by dojit k jeho poskozeni.

Abyste dodrzeli pfedpisy pro vystaveni radiovym vinam, dodrzujte minimalini
vzdalenost 35 cm mezi zarizenim a lidskym télem.

PFi dobijeni baterie pouzivejte pouze odnimatelnou napajeci jednotku, ktera je
soucasti tohoto spotrebice.

Bezpecnostni pokyny pro instalaci

Neumistujte nabijeci stanici na mista, kde by o ni mohli lidé zakopnout.
Neinstalujte nabijeci stanici na mistech, kde hrozi riziko stojaté vody.

Zajistéte, aby nabijeci stanice a veskeré prislusenstvi byly instalovany ve
vzdalenosti nejméné 60 cm od horlavych material(l. Porucha nebo prehrati
nabijeci stanice nebo napéjeciho zdroje muiZe predstavovat nebezpeci poZaru.
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Bezpecnostni pokyny pro provoz

UdrZujte ruce a nohy mimo dosah rotujicich nozd. Nikdy nedavejte ruce nebo
nohy do blizkosti nebo pod zapnuty vyrobek.

Za provozu vyrobek nezvedejte ani s nim nehybejte.

Pokud se v pracovnim prostoru nachazeji lidé, zejména déti nebo zvifata, pouzijte
parkovaci reZim nebo nastavte vyrobek do polohy OFF.

Dbejte na to, aby se v pracovnim prostoru nenachazely zadné prekazky, jako jsou
kameny, vétve, naradi nebo hracky, protoze by mohly pfi kontaktu s noZi zplsobit
jejich poskozeni.

Nepokladejte na vyrobek ani na nabijeci stanici Zadné predméty.
Pokud tlacitko STOP nefunguje spravné, vyrobek nepouzivejte.

Zabranite strfetu vyrobku s lidmi nebo zvifaty. Pokud se do drahy vyrobku dostane
osoba nebo zvife, okamzité jej zastavte.

Pokud vyrobek nepouzivate, vzdy jej nastavte do polohy OFF.

NepouZivejte vyrobek soucasné s vysuvnym zavlaZzovacem. Pomoci funkce Plan
zabrarite sou€asnému provozu vyrobku a zavlazovace.

Viyvaruijte se instalace vyrobkuv blizkosti vysuvnych postfikovacl nebo umisténi
pripojovaciho kanalu v téchto oblastech.

NepouZzivejte vyrobek na mistech se stojatou vodou, zejména po silném desti
nebo pfi hromadéni vody.

Bezpecnost baterii

Lithium-iontové baterie mohou explodovat nebo zptisobit poZar, pokud jsou
rozebrany, zkratovany nebo vystaveny vodé, ohni nebo vysokym teplotam. Zachazejte
s nimi opatrné - baterii nerozebirejte, neotvirejte ani nevystavujte mechanickému
zachazeni. Baterie skladujte mimo dosah pfimého slunecniho zareni.

PouZivejte pouze nabijecku a napajeci zdroj dodané vyrobcem. PouZziti
nevhodné nabijecky nebo napdjeciho zdroje mize zplsobit Graz elektrickym
proudem nebo prehfrati.

NEPOKOUSEJTE SE BATERIE OPRAVOVAT NEBO UPRAVOVAT! Neopravnéné
opravy mohou vést k vaZznému zranéni, vybuchu nebo urazu elektrickym
proudem. Pokud dojde k uniku, uvolnéné elektrolyty jsou korozivni a toxické.

Tento spotfebic¢ obsahuje baterie, které by mél vymérnovat pouze
kvalifikovany personal.
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Zbytkova rizika

Abyste predesli zranéni, pouZivejte pfi vyméneé noz( vZdy ochranné rukavice.

Symboly a nalepky

Symbol Varovani

VAROVANI - Pfed pouZitim stroje si pfectéte ndvod k pouZiti.

VAROVANI - PFi préaci se strojem dodr?ujte bezpe¢nou vzdalenost.

VAROVANI - Pfed praci na stroji nebo jeho zvedanim aktivujte vypinaci
zarizeni.

VAROVANI - Na stroji nejezdéte.

VAROVANI - Nelikvidujte tento vyrobek jako b&Zny domovni odpad.
Recyklujte jej v souladu s mistnimi predpisy.
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Shoda a elektrické symboly

Symbol Vyznam

C € Tento vyrobek je v souladu s platnymi smérnicemi ES.

: Trida Il - oznacuje elektrickou ochranu tridy Ill.

Pred nabijenim si prectéte navod k pouziti.

Stejnosmérny proud - vyrobek pracuje na stejnosmérny proud.

T¥ida Il - oznacuje dvojitou izolaci pro elektrickou bezpecnost.

Zamyslené pouziti

Tento zahradni vyrobek je urcen k sekani travy v domacnosti. Pracuje Casto a udrzuje
zdraveéjSi a Iépe vypadajici travnik. V zavislosti na velikosti vaseho travniku Ize sekacku
naprogramovat tak, aby pracovala v rliznych ¢asech a s rliznou frekvenci.

Tento vyrobek neni vhodny k hloubeni, zametani nebo odstranovani snéhu.
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Baleni

9.

© No s WN =

of B
- 3

wfp

Ochranny kryt LiDAR

Robot

Nabijeci vézZ (s prodluzovacim kabelem 10 m)
Zakladni deska

Napajeni’

Cistici kartac

Srouby x 8, Sestihranny kli¢

Nahradni cepele a Srouby?

UZivatelska pFirucka

10. HadFik bez Zmolku
11. Stru€ny privodce
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Dal3i poznamky

¢ MOVA 600 a MOVA 600 Kit jsou vybaveny napajecim zdrojem 1,5 A. MOVA 1000
je vybavena zdrojem napajeni 3 A.

e MOVA 600 a MOVA 1000 obsahuji 9 nahradnich noZl a Sroubt. Sada MOVA 600
obsahuje 81 nahradnich noZl a Sroubd.

Schéma

Tlacitko Stop

LiDAR Bezpecnostni

Nabijeci kontakty

Rukojet

Pfihradka na baterie

Kotouc s

Predni kolo

Hnaci kolo
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Senzor

LiDAR
Senzor LiDAR shromazduje informace o prostfedi a pomaha robotovi s ur€ovanim
polohy, detekci prekazek a detekci vody a necistot.

e Rozsah detekce: 30 metr( pfi 10% odrazivosti

e Zorné pole: 360° (horizontalné) x 59° (vertikalné)

Instalace

Vybér vhodného mista

o Umistéte nabijeci stanici na rovny povrch pobliz okraje travniku a do blizkosti
elektrické zasuvky. Ujistéte se, Ze se nachazi v oblasti se silnym signalem Wi-Fi.

e Poznamka: Pomoci mobilniho zafizeni zkontrolujte silu signalu Wi-Fi ve zvoleném
misté. Silny signal zajisti stabilni spojeni mezi robotem a aplikaci.

» DuleZité: Ujistéte se, Ze je puda dostatecné mékka pro instalaci Sroub(.

» DuleZité: Pokud umistite nabijeci stanici na svah, dbejte na to, aby sklon nebyl
priliS strmy, aby robot neuklouzl a nedokazal se pFipojit.
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e Povsech stranach (vlevo, vpravo a vpredu) nabijeci stanice udrzujte alespon 1
metr volného prostoru.

e Zajistéte, aby trava kolem nabijeci stanice byla kratSi nez 6 em. Pokud je trava
vyssi, posekejte ji nejprve pomoci tlacné sekacky. Vysoka trava muize robotovi
branit v navratu do nabijeci stanice.

N

Instalace nabijeci stanice

e Zakladni desku pripevnéte k zemi pomoci dodanych Sroub( a Sestihranného
klice.

e 2

>
.
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e VloZte nabijeci véz do zakladni desky, dokud nezapadne na misto.

-

-

£

Y

~

7/

e Pripevnéte Cistici kartacek k nabijeci véZi tak, ze zarovnate vystupek se Stérbinou.

s

~
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Pripojte napajeci zdroj k prodluZzovacimu kabelu a poté jej zapojte do elektrické
zasuvky. Napajeci zdroj udrzujte ve vySce alespon 30 cm nad zemi.

o Poznamka: Indikator LED na nabijeci stanici sviti po pripojeni napajeni
trvale modre.

(,f'

\_ A
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e Umisténim robota do nabijeci stanice zahajite nabijeni. Zkontrolujte, zda jsou
nabijeci kontakty robota i stanice spravné pripojeny.

o Poznamka: Pri UspéSném nabijeni robota blika kontrolka zelené.

o Poznamka: Pokud chcete pridat garaz pro vétsi ochranu, pouZijte garaz
MOVA urcenou pro tento model, ktera je k dispozici v obchodech nebo
online. PouZiti jiné garadZze nez MOVA muze zpUsobit problémy s nabijenim.

4 )

Green Light

N y

Indikator LED na nabijeci stanici

Barva svételného Vyznam
indikatoru LED

Blikajici/pevna cervena | 1. Doslo k problému s nabijeci stanici, napriklad k
problému s nabijecim proudem nebo napétim.

2. Robot je pFipojen k nabijeci stanici, ale nabijeni je
abnormalni (napf. zkrat v nabijecich kontaktech).

PIna modra Nabijeci stanice je napajena, ale robot neni momentalné
pripojen.
Blika zelené Robot se aktivné nabiji v nabijeci stanici.
PIné zelena Robot je v nabijeci stanici a je pIné nabity.
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Priprava na prvni pouZiti

Seznameni s ovladacim panelem

Indikator stavu robota G e
) @

Indikator pripojeni aplikace

Indikator détské poijistky

Zapnuti / vypnuti  Sekat Home ok

Ovladaci prvky
Tla¢itko | Funkce
Power - Chcete-li robota zapnout, viozte bezpecnostni kli¢ a nastavte jej do
I polohy ON. Stisknéte a podrzte tlacitko® po dobu 2 sekund.

o - Chcete-li robota vypnout, ujistéte se, Ze se nachazi mimo nabijeci stanici,
a poté stisknéte a podrzte tlacitko® po dobu 2 sekund. Nastavenim
bezpecnostniho klice do polohy OFF se robot rovnéz vypne.

Seka Chcete-li spustit celoploSné seeni nebo obnovit pozastaveny ukol,

Dl stisknéte tlacitko D a poté do 5 sekund stisknéte tlacitko OK.

Hom - Chcete-li robota odeslat zpét do nabijeci stanice, stisknéte tla(“:l'tko‘0 a

‘0‘ poté do 5 sekund stisknéte tlacitko OK.

OK - Chcete-li deaktivovat bezpecnostni zamek a povolit ovladani aplikaci,
stisknéte dvakrat tlacitko OK.

- Chcete-li povolit reZim parovani Bluetooth, stisknéte a podrzte tlacitko
OK po dobu 3 sekund.
- Chcete-li potvrdit akci na ovladacim panelu, stisknéte jednou tlacitko
OK.
Sekat + - Chcete-li robota resetovat do tovarniho nastaveni, stisknéte a podrzte
OK tlacitko **p
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Zastavte | - Stisknutim tlacitka Stop robota zastavite a aktivujete bezpecnostni
zamek. Ovladani aplikace bude deaktivovano.
- Dvakrat stisknéte tlacitko OK pro deaktivaci bezpecnostniho zamku.

Bezpecnostni klic

e Pred zapnutim robota otocte bezpecnostni kli¢ do polohy ON.

e Otocenim bezpecnostniho klice do polohy OFF se robot automaticky vypne.

e Bezpecnostni kli¢ mUzZete vyjmout, kdyz je ve vypnuté poloze. Bez klice se robot
nezapne.

e Poznamka: Pokud ztratite bezpecnostni kli¢, kontaktujte tym poprodejni
podpory a vyzadejte si jeho vymeénu.

Kontrolky na ovladacim panelu

Stav robota e e
o Blika zelené: Robot se nabiji v nabijeci stanici.
e PIné zelena: Baterie je plné nabita.
e PIné cervena: DoSlo k chybé.
o Blika modFe: Robot provadi Ukol nebo je zastaven.
o Blika modfFe: Robot se zapina.

e PIné& modra: Robot je v pohotovostnim rezimu.
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k aplikaci CJ

e PIné& modra: Robot je Uspésné pripojen k aplikaci.

8 e

Détsky

Pocatecni nastaveni

PIné modra: Ovladaci panel je prostfednictvim aplikace uzamcen. Funkci "Détsky
zamek" mulzete povolit nebo zakazat v nastaveni aplikace.

PFed prvnim zapnutim robota provedte nasledujici kroky, abyste se ujistili, Ze je

pfipraven k provozu:

e Otevrete horni kryt a otoCte bezpecnostni kli¢ do polohy ON.
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e Stisknutim a podrzenim tlacitka napajenlo na ovladacim panelu na 2 sekundy
robota zapnéte.

o Poznamka: KdyZ je robot zapnuty, indikator stavu El na ovladacim
panelu sviti modfre.

Poznamka: Robot se automaticky zapne, kdyZ je umistén v nabijeci
stanici.

"-|____\-1 . ) '.:"-\-.;__\__ J
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o DuleZité: Aby se robot zapnul, musi byt bezpec¢nostni kli¢ nainstalovan a
nastaven do polohy ON.

PfFipojeni robota k internetu

¢ Naskenujte QR kéd a stahnéte si aplikaci MOVAhome do svého mobilniho
zafizeni. Po instalaci si vytvorte Ucet a prihlaste se.
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Aplikaci MOVAhome si mUZete stahnout také z App Store nebo Google
Play.

o

Download on the

>“ Get it on
7" Google Play

App Store

PfFed nastavenim sité

Zkontrolujte, zda jsou robot a vase mobilni zafizeni pfipojeny ke stejné siti Wi-Fi.
o UdrZujte mobilni zafizeni ve vzdalenosti do 10 metri od robota.
e Povolte v mobilnim zafizeni funkci Bluetooth.
Pfipojeni robota k aplikaci
e Otevrete aplikaci MOVAhome.
e Vyberte jednu z nasledujicich metod pfipojeni:

QR kéd: Klepnéte nad Device a klepnutim na Scan QR code se pfipojte.
Naskenujte QR kéd umistény uvnitf horniho krytu robota.

o

Ruéni pFidavani: Prejdéte na QDevice a klepnéte na<= Add, poté
vyberte model robota.

Automatické zjiStovani: Robot vyhleda zafizeni v okoli. Vyberte robota z
nalezeného seznamu.
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e PFipojeni k siti Wi-Fi dokoncete podle pokyn( v aplikaci.

o DuleZité: PouZijte jednopasmovou sit 2,4 GHz nebo dvoupasmovou sit
2,4/5 GHz.

o DuleZité: Ujistéte se, Ze sit Wi-Fi nema branu firewall ani Sifrovani, jinak
muZe dojit k selhani pripojeni.

o Poznamka: Pro dalkové ovladani robota bez Wi-Fi m{Zete zakoupit
propojovaci modul.

e Stisknutim a podrzenim tlacitka OK na ovladacim panelu na 3 sekundy prejdéte
do reZimu parovani Bluetooth.

e Sparovani dokoncete podle pokynt v aplikaci.

o
=

o Poznamka: Indikator pripojeni k aplikaci 1 se po Uspé&sném pfipojeni
robota rozsviti modre.

Jak odvazat robota?

Po UspéSném sparovani se robot automaticky propoji s vasim uctem MOVAhome. Kazdé
zafizeni mUzZe byt vZdy propojeno pouze s jednim Gétem a pred sparovanim s novym
uctem musi byt propojeni zruseno.

Odvazani robota:
e Otevrete aplikaci MOVAhome a prejdéte na ODevice.

e Pod obrazkem robota najdéte jeho jméno. Pokud maéte vice robotd, vyberte
prejetim doleva nebo doprava toho, kterého chcete upravit.

e Klepnéte na ‘ vedle jména robota.

e Vyberte moznost Odstranit.
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Jak se odhlasit nebo smazat et MOVAhome?
e Otevrete aplikaci MOVAhome a prejdéte na £ Me > Account.

e Vyberte moznost Odhlasit se nebo Smazat ucet.

Jak sdilet svého robota?
e Otevrete aplikaci MOVAhome a prejdéte na ODevice.

e Pod obrazkem robota najdéte jeho jméno. Pokud mate vice robot(, prejedte
prstem doleva nebo doprava a vyberte toho, kterého chcete sdilet.

e Klepnéte na ‘ vedle jména robota.

e Vyberte moznost Sdileni zafizeni.

Mapovani zahrady

PFed zahajenim mapovani se ujistéte, ze:
« Uroven nabiti baterie robota je vy3si nez 50 %.

e Ochranny kryt LiDAR je odstranén.

e Robot je spravné pfipojen k nabijeci stanici.
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Vytvoreni virtualni hranice
e Zahajeni procesu mapovani
o Vaplikaci MOVAhome klepnéte na moznost Zahdjit vytvareni.

o Robot zkontroluje svij stav, provede kalibraci a automaticky opusti
nabijeci stanici za Ucelem kalibrace.

~Ny

¢ Nastaveni vychoziho bodu

o Pomoci funkce dalkového ovladani v aplikaci mdzZete robota presunout k
okraji travniku.

o Klepnutim na poloZku Nastavit pocatecni bod oznacte zacatek virtualni
hranice.
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¢ Definice obvodu
o Pomoci dalkového ovladani navedte robota po obvodu travniku.

o DuleZité: BEhem vytvareni hranic robotem ru¢né nepohybujte, protoZe by
to mohlo narusit proces mapovani.

o DuleZité: Pfred dokoncenim procesu mapovani robota dalkové
nedokladejte. Zablokovani LIDARu muze zpUsobit chyby pri mapovani.

e Pokyny pro presnost mapovani

o Pridalkovém ovladani robota se pohybujte do vzdalenosti 5 metru za
nim.

; | s5m | () W
————— E{G‘ ! o i
. J
82

www.robotworld.cz



o Robot se dokaze pohybovat po svazich se sklonem az 45 % (24°), ale pro
lepSi vykonnost seCeni by mély byt svahy idealné mensi nez 25 % (14°).

;" )

o
7

<25% (14°)

o Uzké oblasti o $iFce mensi nez 1 metr by mély byt oznaceny jako cesty,
aby robot mohl projet.

o Pokud je vas travnik o vice neZ 3 cm vysSi nez prilehly terén, udrzujte
robota alespori 10 cm od okraje. Pokud je travnik rovny, mlze robot
prejizdét, aby [épe pokryl travnik.
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o Uhel nato€eni by mél byt vé&tsi nez 90°, aby byly fezy €isté. Ostré otacky
(mensi nez 90°) mohou vést k nerovnomérnému seceni.
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Dokonceni nastaveni hranic

o Jakmile se robot vrati do vzdalenosti 1 metru od vychoziho bodu, klepnéte
v aplikaci na moZznost Close Boundary.

o Virtudlni hranice se dokond¢i automaticky.
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Nastaveni zén zakazu vstupu

PrestoZe se robot dokaZe automaticky vyhybat prekazkam, je dilezité vymezit zény, do
kterych se nesmi vstupovat, pro oblasti s potencialnim nebezpecim, jako jsou bazény,
piskovisté nebo strmé srazy.

Objekty, které chcete chranit (napf. kvétinové zahony, trampoliny, zeleninové
zahony nebo obnaZené kofeny stromu), oznacte v aplikaci jako zény se zakazem
vstupu:

e Klepnutim na zénu zakazu vstupu v aplikaci vytvofite tyto zakazané oblasti.

e Pripadné mUzete prejit na stra’\nkyﬁ > Upravy mapy a po dokon&eni mapovani
pridat nebo odebrat zény zakazu vstupu.

Vytvareni a rozSifovani pracovnich zén
Vytvoreni dalSich zén

e Pokud je vas travnik rozdélen silnicemi nebo jinymi oddélovacimi prvky,
klepnéte v aplikaci na poloZzku Pracovni zéna a pridejte dalSi pracovni oblasti
pomoci dalkového ovladani.

e Po dokonceni mapy mUZete pFfidavat, odstrafiovat nebo upravovat zény v

nabl'dce& > Uprava mapy.
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RozSiFeni stavajicich zén
o Chcete-li rozsifit stavajici oblast, klepnéte v aplikaci na polozku Pracovni zéna.

o Pokud se dvé zony prekryvaji, automaticky se slouci.

e Pripadné muzete existujici zonu rozsifit pozdéji prostFednictvimﬁ > Upravy
mapy > Pracovni zéna.

Oddélovani a kombinovani zén

e Chcete-li rozdélit velkou zénu na mensi nebo sloucit vice zon do jedné, prejdéte

na& > Upravy mapy > Nastaveni zony a klepnéte na Oddélit nebo Slouéit.

< % 80 tfe -“ < 880  ° .n\

Nastaveni cest pro izolované zény

U izolovanych zén vytvorte cestu, ktera je propoji. Z6ny bez cesty budou pro robota
nepristupné.

e Poznamka: Ve vychozim nastaveni robot pouze sleduje cestu bez sekani travy.

o DileZité: Pokud je travnik oddélen prlichodem vySSim neZ 3 cm, pridejte rampu
nebo Sikmy povrch, abyste umoznili pohyb.
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Propojeni dvou izolovanych pracovnich zén

e Klepnéte na Path a dalkové ovladejte robota, abyste vytvofili spojeni mezi
pracovnimi oblastmi.

» DuleZité: Ujistéte se, 7e po€atecni a koncovy bod cesty leZi uvniti pracovni
zony.

o) o} H O H t M, _
N

PFipojeni pracovni plochy k nabijeci stanici

e Pokud se nabijeci stanice nachazi mimo mapovanou pracovni oblast, vytvorte
cestu k jejimu pfipojeni.

o DileZité: Jeden konec cesty musi byt uvnitf pracovni zény a druhy v blizkosti
nabijeci stanice.

o DileZité: PFed dokon€enim mapovani robota dalkové nedokladejte, protoZe by
mohlo dojit k zablokovani LiDARuU a k selhani mapovani.
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Dokonceni mapy

Po nastaveni vSech pracovnich oblasti, cest a z6n se zakazem vstupu klepnéte v
aplikaci na tlacitko Dokoncit mapu a dokoncete proces mapovani.
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Pfidani druhé mapy
Pokud pFedni a zadni zahrada nejsou propojené, mUzete vytvofit druhou mapu:

e Po dokonceni prvni mapy klepnéte na tlacitko PFidat mapu a zacnéte mapovat
druhou oblast.

e Pripadné prejdéte naaﬁ > Uprava mapy a po dokonéeni prvniho mapovani
klepnéte na Pridat mapu.

e Po vytvoreni druhé mapy mlzZete mezi mapami pfepinat pomoci nabl'dky'ﬁ >
Uprava mapy.
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Poznamky:
e PFiprepinani map se pouZije aktualni plan a nastaveni seceni.

e Pro druhou mapu si mlzete zakoupit dalSi nabijeci stanici. Se samostatnou
nabijeci stanici stali robota mezi mapami presouvat rucné.
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Operace

Prvni zahajeni seceni
Pfiprava pred secenim:
e Pomoci tlaéné sekacky posekejte travu na 10 cm nebo niZe.
o Odstrante prekazky, jako jsou odpadky, listi, hracky, draty a kameny.

e Zajistéte, aby se béhem sekani travniku na travniku nenachazely déti a domaci
zvirata.

o Vyplnte vSechny diry v travniku.

o Nastaveni preferenci seceni v aplikaci (napr. vyska seceni, smér, ucinnost).

Zahajeni seceni:

e Otevrete horni kryt, abyste ziskali pFistup k ovladacimu panelu.

e Stisknéte tlacitko DI (Sekani) a do 5 sekund stisknéte tlacitko OK. Robot opusti
nabijeci stanici a zacne sekat celou plochu.

o Pripadné klepnéte na tlacitko Start v aplikaci a zacnéte sekat.
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e Zavrete horni kryt.
Pozastaveni seceni
o Stisknéte tlacitko Stop na robotovi nebo klepnéte na moznost Pauza v aplikaci.

o Poznamka: Pokud stisknete tlacitko Stop, nelze robota restartovat primo z
aplikace.

e Chcete-li obnovit ovladani aplikace, stisknéte dvakrat tlacitko OK na ovladacim
panelu, ¢imZ vypnete bezpecnostni zamek.

L -
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Obnoveni seceni

e Pokud je robot zastaven, stisknéte tlacitkot! (Sekani) a do 5 sekund stisknéte

tlac¢itko OK.

e Robot bude pokracovat v pfedchozim Ukolu seceni.

o Pripadné klepnéte na tlacitko Pokra€ovat v aplikaci a sekani znovu spustte.

Navrat do nabijeci stanice

95

e Chcete-li zastavit seCeni a poslat robota zpét do nabijeci stanice, stisknéte

tlacitkoQ (Home) a poté do 5 sekund stisknéte tlacitko OK.

e Robot se automaticky vrati k nabijeci stanici, kde se nabije.

o Pripadné mdzete v aplikaci klepnout na moznost Spustit ndvrat na stanici a
poslat robota zpét.
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Aplikace MOVAhome

Aplikace MOVAhome nabizi rlizné funkce nad raémec dalkového ovladani, napriklad:
e PrizpUsobeni nastaveni seceni.
e PoufZiti rznych rezim( seceni.
e Volna Uprava mapy.

« Uprava harmonogramu seceni.

ReZimy seceni
Robot nabizi nékolik rezimd seceni, které Ize prepinat prostfednictvim aplikace:
e Celoplosné seceni
e ZObnové seceni
o Sekani okraju
o Bodové seceni

e Rucnirezim

Vyska seceni
e Vy3ku seceni nastavite otac¢enim knofliku na robotu.

e Vy3ku Ize nastavit v rozmezi 20 aZ 60 mm.

()
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Tvary seceni

)
. o o . A
e Prizpusobte si travnik pfidanim tvaru prostfednictvim > Uprava mapy >
Tvary v aplikaci.

o Definované tvary budou vylou€eny ze seceni ve vSech reZimech.

eV {asti Tvary mUZete upravit jejich polohu, velikost nebo je odstranit.

A

Plan seceni

e Po prvnim mapovani robot automaticky vygeneruje dva tydenni plany seceni
podle velikosti travniku:

o "Rozvrh Spr/Sum" (jaro/léto)
o "Plan Aut/Win" (podzim/zima)
e Podrobné rozvrhy v aplikaci upravite klepnutim na ikonu kalendare.

e Poznamka: Chcete-li zabranit ruseni, pfejdéte do nabidky Nastaveni > Nerusit a
nastavte klidové hodiny.
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Détsky zamek
e Neautorizovanému ovladani zabranite povolenim détského zamku v nastaveni.
e Po aktivaci se ovladaci panel uzamkne.

o Odemknéte ji pomoci aplikace.

-

Ochrana proti desti
e Pokud v nastaveni povolite ochranu proti desti, se€eni se automaticky prerusi,
kdyZ prsi.
e Robot se vrati do nabijeci stanice a po vysuSeni bude pokracovat v praci.

e Vychozi doba ochrany: Nastavitelna v aplikaci: 3 hodiny.

?’—i
e ()

o Pokud teplota klesne pod 6 °C, seCeni se prerusi, aby se zabranilo poskozeni.

Ochrana proti mrazu

« Baterie se také pFestane nabijet z dlivodu ochrany.

e V nastavenich povolte ochranu proti mrazu, aby se seceni prerusilo pri
teploté< 6 °C a pokracovalo pfri teploté > 11 °C.

aray ¥
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Bezpecnostni prvky

Alarm vytahu

Je-li tato funkce povolena, alarm se spusti, pokud je robot zvednut.

e Ovladani aplikace bude zakazano.

Chcete-li obnovit ovladani aplikace, stisknéte dvakrat tlacitko OK na ovladacim

panelu.
ay

e

Pokud robot opusti mapovanou oblast, aktivuje se alarm a robot se
zablokuje.

Alarm mimo mapu

e (VyZaduje instalaci modulu Link.)

Q

Pomoci modulu Odkaz mUzZete sledovat polohu robota v Mapach Google.

Poloha v realném case

*

9
()
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Vlastni doba nabijeni
e Nastaveni vlastnich hodin nabijeni prostfednictvim Nastaveni > Nabijeni.

e Robot se pfi nizkém stavu nabije na 20 % a plné se dobije pouze béhem urcéené
doby.

e Upravit:
o Urovef nabiti baterie pro automatické dobijeni

o Uroven nabiti baterie pro obnoveni tloh

Poznamka:

e Spolec¢nost MOVA prlbézné vydava aktualizace OTA (Over-the-Air) pro
firmware a aplikaci.

o Povolte automatickou aktualizaci, abyste byli neustale informovani o novych
funkcich.

Udrzba

Abyste zajistili optimalni vykon a dlouhou Zivotnost robota, pravidelné jej Cistéte a podle
potreby vymeénujte opotfebované dily:

Cast Frekvence vymény

Cepele KaZdych 6-8 tydnt nebo dFive

Cistici kartac Kazdych 12 mésict nebo dfive
Poznamka:

o Zkontrolujte zbyvajici Zivotnost nozl a Cisticiho kartacku v aplikaci Nastaveni >
Spotrebni material a udrzba.

e Povymeéneé spotfebniho materialu klepnéte v aplikaci na polozku Vymeénil jsem,
¢imz Casovac vynulujete.
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e Pokud mate na zahradé urcené body Uklidu, nastavte je prostfednictvim
Nastaveni > . Pfejdéte na Bod udrzby > Upravit bod. Poté klepnéte na
moznost PFejit a poslete robota na tato mista k udrzbé.

Cisténi
Pravidelné robota Cistéte, aby se na ném nehromadila posekana trava a necistoty, které

mohou ovlivnit jeho sekani, dokovani a pohyb. Pro dosazeni nejlepsich vysledk(
pouZzivejte Cistici sadu.

A Varovani: Pred Cisténim robota vypnéte a nastavte bezpecnostni kli¢ do polohy OFF.
Odpojte nabijeci stanici ze zasuvky.

A Upozornéni: Pred otocenim robota vzhlru nohama se ujistéte, Ze je ochranny kryt
LiDAR nasazen, aby nedoslo k jeho poskozeni.

Cisténi pouzdra, 3asi a kotouce s noZi

e \Vypnéte robota a otocCte bezpecnostni kli¢ do polohy OFF.

OFF
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Obratte robota vzhiru nohama.

dvozek pomoci hadice.

¢ noZe a po

»~

Vycistéte kryt, kotou

éni pouzivejte rukavice.

Cisté

Nedotykejte se noZQ. Pfi

ani:

z

A Varov

o

I’

é pracky ani €istic

7

A Upozornéni: NepouZivejte vysokotlak

prostiedky.

e}
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e Senzor LiDAR otfete hadfikem, ktery nepousti viakna.

Cisténi nabijecich kontaktu

» Otfete nabijeci kontakty robota a nabijeci stanice Cistym suchym hadfikem.

Cisténi hnacich kol

e Pro zachovani dobré trakce odstrarite z kol blato a necistoty kartacem.

Vyména soucasti
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Vyména lopatek

Chcete-li zachovat optimalni Fezny vykon, vyménujte noZze kaZdych 6-8 tydnti nebo
drive. Pouzivejte pouze originalni noze MOVA.

A Varovani: Pfed vyménou noz{ vypnéte robota a otocte bezpecnostni kli¢ do polohy
OFF. Béhem procesu pouzivejte ochranné rukavice.

Poznamka: Pro zachovani vyvazeného sekani vymeénujte vzdy vSechny tfi noZe
soucasne.

Kroky pro vyménu noZu:

e Vypnéte robota a nastavte bezpecnostni kli¢ do polohy OFF.

OFF
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e PoloZte robota na mékky povrch a otocte ho vzhiru nohama.

o Srouby povolte kFizovym Sroubovakem.
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Fi noZe.

Vyjméte postupné t¥

tahnéte Srouby.

v

cem a pevne u

Vyrovnejte otvory nového noZe s kotouc
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e Pred dalSim pouzitim robota se ujistéte, Ze se noZe volné otaceji.

Vymeéna Cisticiho kartace
« Casem se muze Eistici karta€ek senzoru LiDAR roztfepit nebo poskodit, ¢im?
se snizi ucinnost cisténi.
o Chcete-li zachovat optimalni vykon, vyménte Cistici kartacek kazdych 12 mésici
nebo drive.

Udrzba baterii

Pfi dlouhodobém skladovani nabijejte robota kaZdych 6 mésict, abyste zabranili
poskozeni baterie.

« Nenabijejte baterii, pokud je okolni teplota vyssi neZ 45 °C nebo niZsi neZ 6 °C.
e Pro skladovani je doporuceny rozsah teplot baterie:

o Dlouhodobé skladovani: -10 °C aZ 35 °C

o Optimalni skladovani pro minimalizaci poSkozeni: 0°C aZ 25°C

Poznamka: Zivotnost baterie zavisi na ¢etnosti pouZivani a po¢tu provoznich hodin.
Pokud se baterie poskodi nebo se stane nenabijeci, zlikvidujte ji Fadné podle mistnich
predpist pro recyklaci.
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ReZim nabijeni s nizkou spotfebou energie

Povolenim tohoto rezimu deaktivujete nenabijeci funkce (vCetné sitového pripojeni),
abyste zachovali zivotnost baterie.

e Povoleni: Stisknéte a podrzte souc€asné tlacitka Ol an (Home) a poté pétkrat
rychle stisknéte tlacitko OK. Uslysite hlasovou vyzvu potvrzujici aktivaci.

o Zakazani: Restartujte robota.

Zimni skladovani

Pro robota:

e Pred uskladnénim baterii plné nabijte.

e Pred uskladnénim na zimu robota ddkladné vycistéte.

¢ Nasadte ochranny kryt LiDAR.

e Skladujte robota v suchu a na suchém misté pfi teploté nad 0 °C.
Pro nabijeci stanici:

« Nabijeci stanici odpojte od sité a ulozZte ji na suchém a chladném misté&, mimo
dosah pfimého slunecniho zareni.

e Poznamka: Po zimnim uskladnéni znovu nainstalujte nabijeci stanici a
umistéte do ni robota k nabijeni.

o Pokud presunete nabijeci stanici na nové misto, robot automaticky
aktualizuje polohu stanice.

o Pokud dojde k chybam pf¥i urcovani polohy v dlsledku vyraznych zmén v
zahradé, doporucujeme oblast pfemapovat.
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Doprava

PFi pfepravé na dlouhé vzdalenosti dodrzZujte tyto pokyny:
o Vypnéte robota a otocte bezpe€nostni kli¢ do polohy OFF.
e Pokud je to mozné, pouzijte originalni obal.
o Nasadte ochranny kryt LiDAR.

A Varovani: Pfed prepravou robota vidy vypnéte a otocte bezpecnostni kli¢ do
polohy OFF.

A Upozornéni: Zvedejte robota pomoci zadni rukojeti a dbejte na to, aby byl kotou¢
noZe mimo dosah vaseho téla.

ReSeni problému

Robot neni pfipojen k aplikaci.
Pficina:

e Robot neni v dosahu Wi-Fi ani Bluetooth.

e Robot je vypnuty nebo se restartuje.
ReSeni:

e Zkontrolujte, zda robot dokoncil zapnuti.

e Zkontrolujte, zda smérovac pracuje spravne.

o Priblizte se k robotu a navazte spojeni Bluetooth.

Robot byl zvednut.
Pficina:
e Kolo neni na zemi.
Re3eni:
o Umistéte robota zpét na rovnou plochu.
e Robota odemknete dvojim stisknutim tlacitka OK.

o Zajistéte rovny pracovni povrch, protoZe robot nemUZe prejizdét pres predméty
vysSinez 3 cm.
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Robot se naklonil.
Pricina:
e Robot se naklani o vice nez 37°.
Re3eni:
o Postavte robota zpét na rovnou plochu.
e Robota odemknete dvojim stisknutim tlacitka OK.

e Ujistéte se, Ze robot pracuje na vhodném povrchu, protoze nemuze stoupat po
svazich vétSich nez 45 % (24°).

Robot v pasti.
Pficina:
e Robot se zasekl a nemdze se pohybovat.
ReSeni:
o Odstrante vSechny okolni prekazky a zkuste to znovu.

e Ruclné presunte robota na rovné a volné misto uvnitf mapované oblasti a znovu
spustte ukol.

e Pokud problém pfetrvava, zkuste to znovu po prfipojeni robota k nabijeci stanici.
e Zkontrolujte, zda nejsou v zemi diry; pred seCenim je zasypte, aby robot neuvizl.

e Pokud je trava vysSi neZ 10 cm, upravte vySku vyhybani se prekazkam nebo
pouzijte tlakovou sekacku.

e Pokud robot ¢asto uvizne na stejném mist€, nastavte oblast jako zénu zakazu
vstupu.

Chyba levého/pravého zadniho kola.
PFicina:

e Kolo se nemUZe otacet nebo motor kola nefunguje spravné.
Re3eni:

o Vycistéte zadni kola a zkuste to znovu.

e Pokud problém pretrvava, restartujte robota.

e Pokud problém pretrvava, obratte se na poprodejni podporu.
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Kotouc s noZi se nemuzZe otacet.
Pricina:

e Zasekl se kotouc nebo je problém s Fezacim motorem.
Re3eni:

o Vycistéte kotou€ a zkuste to znovu.

e Zajistéte, aby vySka okolni travy byla nizSi nez 10 cm. V pripadé potfeby
pouZijte k seceni travniku pfedem tlakovou sekacku.

e Pokud je pod kotou€em noZe voda, premistéte robota na suché misto a zkuste
to znovu.

e Pokud problém pretrvava, restartujte robota.

e Pokud problém pretrvava, obratte se na poprodejni podporu.

Chyba narazniku.
Pficina:
e Snimac predniho narazniku se spousti nepretrzité.

Reseni:

Zkontrolujte, zda je robot zachycen o prekazku.

Jemnym poklepanim na naraznik zajistéte jeho volny pohyb.

Pokud problém pretrvava, restartujte robota.

Pokud problém pretrvava, obratte se na poprodejni podporu.
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Chyba pFi nabijeni
Pricina:

e Robot se pfipoji k nabijeci stanici, ale je problém s nabijecim proudem nebo
napeétim.

Re3eni:
e Zkontrolujte, zda je nabijeci stanice spravné pripojena k napajeni.
o Zkontrolujte, zda jsou nabijeci kontakty robota a nabijeci stanice Cisté.
e Po ovéreni pripojeni zkuste robota znovu pfipojit k nabijeci stanici.

e Pokud problém pretrvava, kontaktujte poprodejni servis.

PriliS vysoka teplota baterie
Pficina:

e Teplota baterie je 2 60 °C.
Re3eni:

e Robota pouzivejte pFi okolni teploté nizsi neZ 40 °C a pockejte, az se teplota
baterie automaticky snizi.

e Vypnéte robota a po néjaké dobé jej znovu spustte.

e Pokud problém pretrvava, kontaktujte poprodejni servis.

Teplota baterie je vysoka
Pficina:
e Teplota baterie je 2 45 °C.
ReSeni:
o Nabijeni mUZe selhat, pokud teplota baterie prekroci 45 °C.

~ s

e Robota pouZivejte pFi okolni teploté nizsi nez 40 °C.
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Teplota baterie je nizka
Pricina:
e Teplota baterie je <6 °C.
Re3eni:
o Nabijeni mdze selhat, pokud je teplota baterie niZSi nez 6 °C.

e Robota pouzivejte pFi okolni teploté vyssi neZ 6 °C.

LiDAR je blokovan
Pficina:

o LiDAR je zablokovan (napf. nebyl odstranén ochranny kryt LiDAR).
ReSeni:

e Sejméte ochranny kryt LiDAR a zkuste to znovu.

e Pokud je zafizeni LiDAR na horni strané robota znecisténé, ocCistéte jej
hadfFikem, ktery nepousti vlakna, a poté to zkuste znovu.

Porucha systému LiDAR
Pficina:

e LiDAR je velmi zneciStény nebo ma chybu senzoru.
Re3eni:

e Zkontrolujte, zda neni zaFizeni LiDAR znecisténé. V pripadeé potreby jej vycistéte
a zkuste to znovu.

e Pokud problém pretrvava, restartujte robota.

e Pokud problém pretrvava, kontaktujte poprodejni servis.
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LiDAR je Spinavy
Pricina:
e Senzor LiDAR je znecistény.
Re3eni:
o Otrete senzor LiDAR na horni strané robota €istym hadfikem.

e Po CiSténi udrzujte za¥izeni LiDAR v suchu.

Teplota LiDAR je vysoka
Pficina:
o Teplota LiDARu je vysoka a LiDAR se brzy zastavi.
ReSeni:
e Robot se automaticky pokusi vratit do nabijeci stanice, aby se ochladil.
e Zajistéte, aby robot pracoval pfFi okolni teploté nizSi nez 40 °C.
e Umistéte robota na stinném, chladném a dobfe vétraném misté.
o Alarm se zastavi, jakmile teplota klesne na normalni hodnotu.
e Po ochlazeni robot automaticky pokracuje v provozu.

e Pokud problém pretrvava, kontaktujte poprodejni servis.

Teplota LiDAR je pfilis vysoka
Pficina:
o Teplota LiDARu je priliS vysoka a zastavila se.
Re3eni:
o LiDAR se automaticky vypne kv(li vysokym teplotam.
e Zajistéte, aby robot pracoval pFi okolni teploté niZzsi neZ 40 °C.

e Umistéte robota na stinném, chladném a dobfe vétraném misté. Alarm se
zastavi, jakmile se teplota vrati do normalniho rozmezi.

e Pokud problém pretrvava, kontaktujte poprodejni servis.
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Robot se ztratil
Pricina:

e Pozice je ztracena.
Reseni:

e Zkontrolujte, zda neni zaFizeni LiDAR na horni strané robota zneciSténé,
protoze necistoty mohou ovlivnit polohovani.

e Presunte robota rucné na volné misto uvnitf mapy a zkuste Ulohu znovu
spustit.

e Pokud se poloha stale neobnovi, dalkové ovladejte robota zpét do nabijeci
stanice prostrfednictvim aplikace a poté znovu spustte ukol seceni.

Chyba senzoru
PFicina:
e Doslo k chybé senzoru.
ReSeni:
e Restartujte robota a zkuste to znovu.

e Pokud problém pretrvava, kontaktujte poprodejni servis.

Robot je v z6né zakazu vstupu
PFicina:
o Robot se nachazi uvnitr zakazané zény.
Re3eni:
e Presurite robota ru€né ze zakazané zény a zkuste to znovu.

o V pfipadé potfeby pouZijte aplikaci k dalkovému ovladani robota mimo zénu
zakazu vstupu a poté pokus opakuijte.
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Robot je mimo mapu
Pricina:
e Robot se nachazi mimo hranice mapy.
Re3eni:
e Presunte robota ru€né zpét do mapy a zkuste to znovu.

e V pfipadé potfeby pouZijte aplikaci k dalkovému ovladani robota zpét na
mapu a pak to zkuste znovu.

Je aktivovano nouzové zastaveni
PriCina:

e Na robotovi bylo stisknuto tlacitko Stop.
Reseni:

e Robota odemknete dvojim stisknutim tlacitka OK.

Vybita baterie - robot se brzy vypne
PFicina:

« Uroven nabiti baterie je < 10 %.
Re3eni:

e Robota pripojte k nabijeci stanici a nabijejte.

Nepodafilo se vratit do nabijeci stanice
PFicina:
e Robot nemiiZe pri ndvratu najit nabijeci stanici.
ReSeni:
e Zkontrolujte, zda robotovi nebrani prekazky, a odstrante je.

o V pfipadé potreby miZete robota dalkové ovladat zpét do nabijeci stanice
prostfednictvim aplikace.
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Nepodafrilo se pfipojit k nabijeci stanici
Pricina:

o Robot najde nabijeci stanici, ale nepodafi se mu pFipojit.
Re3eni:

e Zkontrolujte, zda nejsou reflexni félie na stanici znecisténé nebo
zablokované.

e Zkontrolujte, zda se pred stanici nenachazeji prekazky.

o Ujistéte se, Ze je stanice na svém misté a ze se nepohnula.

e Zkontrolujte, zda neni zakladni deska pokryta hustym blatem.
o Ujistéte se, Ze stanice neni na svahu.

e Zkontrolujte, zda je nabijeci stanice napajena.

e Pomozte robotovi dokovat pomoci dalkového ovladani nebo rucné.

Polohovani se nezdafilo
PFiCina:

e Polohovani selZe, kdyZ se robot pokusi zahajit seceni.
Reseni:

» LiDAR muZe byt zakryty. Presunite robota ru¢né na rovné a volné misto uvnit¥
mapy a zkuste to znovu.

e Pokud problém pretrvava, zkuste to znovu po pFipojeni robota do nabijeci
stanice.

PFfekaZka na cesté

Pricina:
o Cesta je zatarasena.

ReSeni:
e Zkontrolujte, zda je na cesté nastavena zéna zakazu vstupu.
e Zkontrolujte, zda na cesté nejsou prekazky, a odstrarite je.

« Pokud robot stale nemuZe projet, odstrante cestu v Upravach mapy a vytvorte
novou.
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Specifikace

Zakladni informace

Funkce MOVA 600 Sada MOVA 600 MOVA
1000
Model MLLM1110 MLLM1110 MLLM4110
Rozméry 643,2 x 418,6 x 643,2 x 418,6 x -
279,3 mm 279,3 mm
Hmotnost (v€etné 10,1 kg 10,1 kg 11,7 kg
baterie)
Doporucena pracovni 600 m? 600 m? 1,000 m?
kapacita
Seceni

Funkce MOVA 600 Sada MOVA 600 MOVA 1000
Efektivita 600 m2/den 600 m?/den 800 m?/den
seceni (Standard), 1 000 (Standard), 1 000 (Standard), 1 200

m2/den (Efficient) m2/den (Efficient) m2/den (Efficient)
Vyska 20-60 mm 20-60 mm -
secCeni
Sitka se€eni 20 cm 20 cm -
Doba 100 min 100 min 40 minut
nabijeni
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Hlukové emise

Funkce MOVA 600 Sada MOVA 600 MOVA 1000
Hladina akustického vykonu LWA 59 dB(A) 59 dB(A) -

Nejistoty akustického vykonu KWA 3 dB(A) 3 dB(A) -

Hladina akustického tlaku LpA 56 dB(A) 56 dB(A) -

Nejistoty akustického tlaku KpA 3 dB(A) 3 dB(A) -

Pracovni stav
Funkce MOVA 600 Sada MOVA 600 MOVA
1000

Provozni teplota

0-50 °C (doporucena
teplota: 10-35 °C)

0-50 °C (doporucena
teplota: 10-35 °C)

Dlouhodoba
skladovaci teplota

-10-35 °C (doporucena
teplota: 0-25 °QC)

-10-35 °C (doporucena
teplota: 0-25 °Q)

Klasifikace IP

Robot: IPX6, nabijeci
stanice: IPX4, Napajeni:
NAPAJENI: IP67

Robot: IPX6, nabijeci

stanice: IPX4, Napajeni:

NAPAJENI: IP67

Maximalni sklon
plochy pro seceni

45% (24°)
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Pripojeni

Funkce MOVA 600 Sada MOVA 600 MOV
A
1000

Frekvenén 2400,0-2483,5 MHz 2400,0-2483,5 MHz -

i rozsah

Bluetooth

Max. Wi-Fi 2,4 GHz (2400-2483,5M), Wi-Fi 2,4 GHz (2400-2483,5M), -

Vykon RF  Bluetooth 7,49 dBm Bluetooth 7,49 dBm

SluZba LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A, LTE- LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A, LTE- -

propojeni TDD: B38/40/41 TDD: B38/40/41

(volitelna)

GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZ  GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZ -

(volitelné) SS SS

Hnaci motor a fezaci motor

Funkce MOVA 600 Sada MOVA 600 MOVA
1000

Rychlost jizdy pod 0,45 m/s - 0,8 m/s 0,45 m/s - 0,8 m/s -
dalkovym ovladanim

Rychlost jizdy pFi Standardni: 0,35 m/s, Standardni: 0,35 m/s, -
seceni efektivni: 0,6 m/s efektivni: 0,6 m/s
Otacky Fezaciho 2500/min 2500/min -
motoru
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Baterie a napajeci zdroj

Funkce MOVA 600 Sada MOVA 600 MOVA 1000
Model baterie MBPM10 MBPM10 -
Typ baterie Lithium-iontova Lithium-iontova -
baterie baterie

Jmenovita 2500 mAh 2500 mAh -
kapacita

Jmenovité napéti 18V DC 18V DC -
Model nabijecky  MPAM10 MPAM20 -
Vstupni napéti 100-240 V AC 100-240 V AC -
Vystupni napéti 20V DC 20V DC -
Vystupni proud 1.5A 3A -

Nabijeci stanice

Funkce MOVA 600 Sada MOVA600  MOVA 1000
Model nabijeci stanice MCM10 MCM11 -
Vstupni napéti 20V DC 20V DC -
Vystupni napéti 20V DC 20V DC -
Vstupni proud 1.5A 3A -
Vystupni proud 1.5A 3A -
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Prislusenstvi a hnaci kola

Funkce MOVA 600 Sada MOVA 600 MOVA 1000
Nahradni cepele a Srouby 9 81 9
Model cepele MBKM10 MBKM10 -
Hnaci kola Standardni Off-road -

Zarucni podminky

Na novy vyrobek zakoupeny v prodejni siti Robotworld.cz se vztahuje zaruka 2 roky.
V pfipadé potfeby opravy nebo jiného servisu v zaru¢ni dobé se obratte pfimo na
prodejce vyrobku, je nutné predlozit originalni doklad o koupi s datem nakupu.

Za rozpor se zarucnimi podminkami, pro ktery nelze reklamaci uznat, se povazuji
nasledujici skutecnosti:

e Pouzivani vyrobku k jinému ucelu, nez pro ktery je vyrobek urcen, nebo
nedodrzovani pokyn( pro UdrZzbu, provoz a servis vyrobku.

e Poskozeni vyrobku zivelnou pohromou, zasahem neopravnéné osoby nebo
mechanicky vinou kupujiciho (nap¥. pfi preprave, ¢isténi nevhodnymi prostiedky
apod.).

e prirozené opotrebenia starnuti spotfebniho materidlu nebo soucasti béhem
pouzivani (napr. baterii atd.).

e Plsobeni nepfiznivych vnéjsich vlivy, jako je slunec¢ni zafeni a jiné zarfeni nebo
elektromagnetické pole, vniknuti kapaliny, vniknuti pfedmétu, prepéti v siti,
elektrostaticky vyboj (v€etné blesku), vadné napajeci nebo vstupni napéti a nevhodna
polarita tohoto napéti, chemické procesy, napf. pouzité zdroje atd.

e Pokud nékdo proved! upravy, modifikace, zmény konstrukce nebo adaptace za
ucelem zmény nebo rozsifeni funkci vyrobku oproti zakoupené konstrukci nebo
pouZiti neoriginalnich soucasti.
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